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1. Wstqp

1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sq wymagania dotycz4ce wykonania i odbioru

in stalacj i teletechnic zny ch'.

-System Sygnalizacji Wamania i Napadu SSWiN

-System Alarmu Pozaru SAP

-System telewizji dozorowej CCTV

-instalacj i telefonicznej

w budynku adaptowanym na galerig przy ul. KoSciuszki 45 w Suwalkach.

1.2 Zakres rob6t objqtych ST
- wykonanie tras kablowych,

- wykonanie instalacji SSWN

wykonanie instalacji SAP

wykonanie instalacji CCTV

wykonanie i nstalacj i telefonicznej

1.3 Og6lne wymagania dotyczEce instalacji SSWIN
Instalacja systemu sygnalizacji wlamania ma zapewnic ochrong obiektu . System bazuje na

urz4dzeniach firmy GE Interlogix (Aritech), system alarmowy Comfort oraz firmy SIEMENS
(elementy dozorowe). Rozwi4zanie to zapewnia latwoSc dostosowania do potrzeb i wymagan
uzytkownika. lJrzqdzenia systemu wspolpracujq poptzez magistralg systemow4 z klawiaturami
szyfrowymi zlokalizowanymi w strefach chronionych obiektu. Linie magistralowe nalezy wykonac
przewodami kabelkowymi YTKSYekw 5x2x0.5 mm. Linie dozorowe wykonac przewodem
YTKSYekw 3x2x0,5 mm. Przewody zasilajqce aparaty wykonad przewodem YDYzo 3x1.5 mmr
Przewody uklada6 w bruzdach dla przewodow wtynkowych.

Centralg alarmowq zainstalowa6 w pomieszczeniu sekretariatu na I pigtrze. Wyposazenie
centrali alarmowej: plyta glowna Comfort MBC 575, modul7 wyfie (2NO/NC, 5OC), obudowa
centrali typ AWO0218 (obudowa metalow4 trafo 40VA, miejsce na akumulator 17Ah), akumulator
12V/17Ah

Monitorowanie systemu alarmowego poprzez wbudowany do centrali dialer telefoniczny
oraz poprzez nadajnik radiowy typ ATS100 przeslaj4cy do stacji monitorowania sygnaty alarmowe
wyzwalane modulem r,rryjS6 zgodnie z projektem wykonawczym.

Modul zasrlacza dodatkowego typ CS320 w obudowie AWO0218 modul liniowy typ CS 216
(16 linii) i akumulatorem 12Vl17Ah umiescid w pomieszczeniu techniaznym i polEczyc z centrala
alarmow4 poprzez magistralg systemow4 przewodem UTP 4x2x0"5

Do wspolpracy z central4 alarmow4 zainstalowac dwie klawiatury szyfrowe LCD typ CS5500 jedn4

w holu glownym, d*gq w wiatrolapie.

Sygnalizacja alarmu za pomoce sygnalizatora zewngtrznego akustyczno-optyaznego AS 506

z wlasnym zasilaniem umieszczonego na Scianie frontowej budynku na wysokoSci
uniemozliwiaj4cej dostgp do sygnalizatora.

Czujki alarmowe zainstalowac zgodnie z projektem wykonawczymw iloSciach podanych nizel'.

czulka podczerwieni typ IRI2OC - 9 sztuk,



stluczenia szkta AGB 600 - 6 sztuk

1.4 Ogdlne wymagania dotyczAce instalacji SAP

1-4.1 Wymagania og6lne

Przy reahzacji robot nale2y stosowad wylqcznie rodzqe material6w wymienione w Projekcie.
Dopuszcza siQ stosowanie wyrobow producentow krajowych i zagranicznych.Warunkiem
dopuszczenia do wbudowania materialow jest udokumentowanie stosownym Swiadectwem zgodnie
z ustaw4 o wyrobach budowlanych. Wykonawca uzyskaprzed zastosowaniem wyrobu akceptacjg
inspektora nadzoru.

1.4.2 Instalacja

Do budowy instalacji SAP nalezy zastosowad nastgpuj4ce materialy .
Typ przewodow stosowae zgodnie z dokumentacj4 technicznq. Do wykonania instalacji SAP w
budynku stosowac przewody izolowane do ukladania na stale. Zyly przewodow wielozylowych
musze posiadac ro2ne barwy izolacjr, powloka zewngtrzna przewod6w powinna posiadad kolor
czerwony. Sposob ukladania przewod6w w instalacji musi by6 dostosowany do charakteru budynku
oruzprzeznaczenia pomieszczefi w celu ograniczenia wzajemnego wptywu innych instalacji
elektrycznych. Przewody instalacyjne stosowa6 na napigcie znamionowe (750V). Nalezy stosowac
przewody z 2ylamr miedzianymi
Do instalacji w systemach sterowania i sygnalizacji alarmu po2aru nale2y ukladac przewody typu
YnTKSXekw-1 x 2 x 1.0(dopuszczalna pojemnoSc przewod6w linii dozorowej do 100 nF) i HDGs
2 x 1 Przewody te zahczone s4 do grupy nierozprzestrzeniqi4cych plomienia.

1.4.3 Aparatura

Nalezy zamontowaturzqdzenia zgodnie z projektem jak nizej:
- Centrala sygnalizacji pozarowej.
Jako centralkg nale2y zastosowai SYNOVAFC 1004 z modulem przekuinikowym dla systemow
monitorowania. dwa akumulatory lzV 17 Ah w obudowie KBOA-O5 .
- Corjki po2arowe
Nalezy stosowai czujki posiadaj4ce atest i posiadaj4ce zdolnoS6 do wykrywania pozarow
- Rpczne ostrzegacze poiarowe (ROP).
Nalezy zainstalowa6 ostrzegacze polarowe. Zainstalowany ROP-21 powinien byc wyposivony w
optyczny uklad zadziaLania oraz mechanizm okresowego testowania bez koniecznoSci zbicia szybki.
- Poiarowe urzqdzenia alarmowe
Sygnalizatory akustyczne powinny zapewniac taki poziom dZwigku, aby sygnal alarmu pozarowego
byl natychmiast slyszalny powy2ej dowolnego tla halasu.
Wedlug PN-E-08350-3 poziom dzwigku wytwarzany przez sygnalizator akustyczny powinien
wynosic minimum 65dB Sygnalizatory naleLy zamontowac w miejscach wskazanych w Projekcie
wykonawczym.
- UrzEdzenia zasilaj4ce.
W rozpatrywanym systemie urzqdzenia zasilaj4ce stanowi4 integralnq cz7{c centrali sygnalizacji
alarmu poZaru. Podstawowym Zrodlem zasllania instalacji jest siec 230Y150H2. Zrodlem
rezerwowym jest bateria akumulatorow l2V 17 Ah.

1.5 Og6lne wymagania dotyczEce instalacii CCTV
Instalacja systemu CCTV ma zapewnid kontrolp obiektu. System telewizji dozorowej

bazuje na urzqdzeniach firmy Siemens. To rozwiqzanie zapewnia latwoSc dostosowania do
potrieb i wymagafi uzytkownika. Zespol urzqdzefi centralowych wspolpracuje poprzez magistrale
iystemowe z kamerami zlokalizowanymi w poszczegolnych strefach chronionego obszaru zaro'wno
wewnptrzne jak i zewnqtrzne. Trasy kablowe prowadzie przewodem XWDXpek 75 1,00/4,8, do



zasllania kamer, rejestratora oraz monitorow zastosowac przewod OMY 3x1,5.
Centrum systemu monitoringu zlokalizowane w budynku Muzeum Marii Konopnickiej przy ul
Kofciuszki 3 1, wyposazone powinno byd w:
- kolorowy monitor wizyjny CMCC 1525 15" szt.l
Sygnal wizyjny z budynku galerii doprowadzid drogq radiow4 poptzez przewidziane urz4dzenia do
transmisji radiowej na pasmo 5,8 GHz TCO5808h.
Elementy systemu.

rej estrator cyfrowy SISTORE AX9,
UPS ARES 8OO LT3

Zlokalizowac zgodnie z projektem w pomieszczeniu technicznym w budynku galerii.
Kamery:

kamery kolorowe-stacj onarne CCB S 1337 -MP szt.4
ruchome punkty kamerowe CCBS 1345-MP szt.5

Elementy dodatkowe niezbgdne do poprawnego montaly wlw urz4dzeh ujpte w czgSci ,,1.6
Zestawienie materialowe" proj ektu wykonawczego.

Rozmieszczenie poszczegolnych punktow kamerowych przedstawione jest na rzutach
dol4czonych do projektu wykonawczego, na etapie instalacji nale|y zachowac lokalizacjg
kamer, dopuszcza sig jedynie nieznaczne korekty ukierunkowania.

System wyposzvony jest w zasilanie awaryjne zapewniaj4ce poprawnoS6 funkcjonowania systemu
w przypadku utraty zasilania podstawowego, zaleca sig aby zasilanie podstawowe przewidziane dla
systemu doprowadzone byto z jednego dedykowanego obwodu fazowego, co wyeliminuje
ewentualne problemy z odbiorem i rejestracj4 sygnalu wizyjnego.

1.6 Oghlne wymagania dotyczEce instalacii telefonicznei
Centrala telefoniczna TDA-15 zamontowana w pomieszczeniu technicznym obstuguje gniazda
abonenckie rozlokowane w budynku zgodnie z rzutem projektu budowlanego. Trasy kablowe
instalacji telefonicznej nale2y poprowadzic w rurkach elektroinstalacyjnych RB 16 podtynkowo.
Jako medium transmisji zastosowac przew6d UTP 4>Ax0,5. Przewody zakohczyc w gniazdach
podtynkowych typu RJ 45 lub RJ11.

1.7 OkreSlenia podstawowe
Svstem alarmowv zespol Srodkow technicznych i zasad taktycznych maj4cych na celu
zapewnienie stanu bezpieczefrstwa okreSlonego obiefttu dzialafi. Charakterystyka systemu
sygnalizacji wlamania i napadu oraz element6w wchodzqcych w jego sklad, ogolne wymagania,
zasady stosowania zgodne s4 z PN-93/E-08390-1 4 oraz wymaganiami szczegolowymi zawartymi w

PN-EN50131-1 .

Centrala alarmowa - czgS6 systemu alarmowego, przyjmujqca i przetwarzq4ca Lqdania wl4czania i

wylqczania systemu oraz stany swoich !vyjS6. DziaLa wg okreSlonego algorytmu w celu

umozliwienia wytworzenia stanu alarmowania.

Linia dozorowa - polqczenie pomigdzy jedn4lub wieloma czujkami a central4 alarmow4.

Stan dozoru - stan systemu alarmowego, z kt6rego system moze bezpoSrednio przejSc do stanu

alarmowania po przyjgciu sygnalu alarmu z dowolnego wejScia systemu.

Stan testowania - stan systemu alarmowego, w kt6rym dzialajqprocedury sprawdzania sprawnoSci

technicznej systemu.

Stan uszkodzenia - stan systemu alarmowego, ktory uniemozliwia poprawne jego dzialanie.

Stan alarmowania - stan systemu alarmowego lub jego czgsci, ktory jest wynikiem odpowiedzi



sy stemu alarmowego na wy st4p ienie nieb e zpieczefstw a.

Pasvwna czuika podczerwieni - pasywny detektor podczerwieni. Czujka ta wykorzystuje zjawisko
wykrywania zmiany natgzenia promieniowania podczerwonego wywolanego przezintruza.

Czuika kontaktronowa czujka stykowa, kt6rej elementem stykowym jest kontaktron.

Czuika dualna - czujka dwusystemowa, wykorzystuj4ca dwa zjawiska oddzielnie wykrywane i
przetwarzane, a nastgpnie l4cznie analizowane przez procesor czujki.

Czujka stfuczeniowa - czujka zbicia szyby, wykorzystujqca zjawisko emisji charakterystycznego
dZwipku przez szklana plaszczyzng podczas jej zbicia odbieranego przez mikrofon czujki i
analizowan ego przez procesor.

Organizacja alarmowania - koncepcja alarmowania - integracja funkcji instalacji sygnalizacji
alarmowej i dzialania ludzi w razie zagro2efi.

Reiestr zdarzet'r - obszar pamipci rejestratora zdarzeh, slu2qcy do przechowywania komunikatow o
zdarzeniach.

Klawiatura. szvfratot koder cvfrowy - urzqdzenie steruj4ce, sluz4ce do zmiany stanu systemu
alarmowego drog4 wprowadzenia kodu. W szczegolno3ci umozliwia wl4czenie i wyl4czenie
systemu alarmowego. Moze umozliwiad programowanie centrali.

Syqnalizator akustvcznv - syrena, urz1dzenie wytwarzajqce dZwigkowy sygnal alarmowy o
wymaganych parametrach.

2. Materiaty
Przy realizacji robot nale2y stosowa6 wy\qcznie rodzaje materialow wymienione w Projekcie

wvkonawczvm.

2.1 Pnewody
Typy przewodow stosowac zgodnie z dokumentacj4 techniczn4 instalacji. Do wykonania

instalacji w budynku stosowac przewody izolowane do ukladania na stale. Przewody wielozytowe
przy ukladaniu wtynkowym stosowad w wykonaniu plaskim z irylami posiadaj4cymi rozne barwy
izolacji.

2.2 Aparatura
Nalezy zainstalow ac urzqdzenia zgodnie z proj ektem wykonawczym.

23 2rodto uzyskania material6w
Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do robot

Wykonawca przedstawi szczegolowe informacje dotyczEce zamawiania tych materialow i

odpowiednie Swiadectwa badah. lnspektor moze dopuScic tylko te materiaty, ktore posiadalq

certyfikat na znak bezpieczenstwa wg PN.

2.4 Pnechowywanie i skladowanie material6w
Wykonawc a zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy bpd4 one

potrzebne do robot byty dostgpne do kontroli inspektora.

3. Sprzqt
Wykonawca jest zobowiqzany do u|ywania takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje



niekorzystnego wplywu na jako5c wykonywanych robot, na Zqdanie inspeklora dostarczy kopie
dokumentow potwierdzaj4cych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania. Wykonawca winien wykazai
sig mozliwoSciq korzystania z nastgpuj4cego sprzgtu gwarantuj4cego wlaSciw4 jakoSc robot:

wiertarka udarowa,

miernik skuteczno3ci izolacji,

4. Transport
Wykonawca jest zobowiqzany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktore nie

wptynq nie\korzystnie na jakoSd wykonywanych robot i wlaSciwoSci przewozonych materialow. Do
obowiqzkow wykonawcy nalezy usuwad na biez4co, na wlasny koszt wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4.1 Srodki transportu do budowy instalacji alarmowei
Wykonawca winien wykazac sig mozliwoSci4 korzystania z nastppuj4cego sprzgtu gwarantul4cego
wla3ciw4jako36 robot:

- samochod dostawczy.

Przewozone materiaty nale|y zabezpieczyc przed mozliwoSci4 przesuwania sig w czasie
przewoLenia. Przewozone materialy powinny byc uktadane zgodnie z warunkami transportu
wydanymi przez wytworcp dla poszczegolnych materialow i elementow orM zabezpieczone przed
ich przemieszczaniem sip na Srodkach transportu.

4.2 Odbi6r material6w na budowie
Materialy na budowp nale2y dostarcza6 lqcznie ze Swiadectwami jakoSci, kartami

gwarancyjnymi i protokolami odbioru technicznego. Dostarczone na miejsce budowy materialy
na\e2y sprawdzic pod wzglgdem kompletnoSci i zgodno6ci z danymi producenta. W razie
stwierdzenia wad lub wyst4pienia w4tpliwoSci co do jakoSci materialow naleiy przed ich
wbudowaniem poddac je badaniom okre$lonym przez inspektora. Materiaty nie spelniaj4ce
wymagafr nie bgd4 uzyrte.

4.3 Skladowanie materialOw na budowie
Materialy takie jak aparatura, przewody, osprzgt powinny byc przechowywane jedynie w

pomieszczeniach do tego celu przeznaczonych tj. zamknigtych i suchych.

5. Wykonanie robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umow4 projektem

organizacji robot oraz za jakoSc zastosowanych materialow i wykonywanych robot, za zgodno$c z
dokumentacj a projektowe, wymaganiami ST oraz poleceniami inspektora.

Wykonawca jest zobowiqzany do przestrzegania obowi4zuj4cych przepisow BHP i p.poz.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnoSc za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie

wysokoSci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreSlonymi w

dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pi5mie przez inspektora.

Nastgpstwa jakiegokolwiek blgdu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i

Wznaczeniu robot zostan1jesli wymagat tego bgdzie inspektor poprawione przez wykonawcp na
wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokoSci przez inspektora nie
zw alnia Wyk o nawcy od odp owi edzialno 3c i za ich doklad no Si.

Decyzje inspektora dotycz4ce akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow robot bSdE



oparte na wymaganiach sformulowanych w umowie, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji inspektor uwzglgdni wyniki badan materialow i
robot, doSwiadczenia z przeszlosci, wyniki badafi naukowych oraz inne czynniki wplywajqce na
rozwa2ana kwestig.

Polecenia inspektora bgd4 wykonywane nie poZniej niL w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez WykonawcQ, pod grolbqzatrzymania robot. Skutki finansowe ztego tytufu
ponosi Wykonawca.

5.1 Wymagania techniczne dotyczqce Wkonania instalacji alarmowei

5.1.1 Wymagania og6lne
Nalezy przeprowadzic nastgpuj4ce roboty podstawowe:

- trasowanie,

- wykonanie bruzd w 6cianach,

- monta2 konstrukcji wsporczych" uchwytow,

- ukladanie przewodow,

- przejSciaprzez Sciany i stropy,

- montaz sprzgtu i osprzgtu,

- l4czenie przewodow,

- podejScia do odbiornikow,

- przylqczanie odbiornikow,

- badania pomontazowe.

5.1.2 Trasowanie
Trasa instalacji powinna przebiegac bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urz4dzeniami,

powinna byc przejrzysta, prosta i dostgpna dla prawidlowej konserwacji i remontow Wskazane aby
przebiegala w liniach poziomych i pionowych.

5.1.3 Monta2 konstrukcji i uchwyt6w
Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do ulo2enia na nich instalacji powinny byc

zamo@wane do podloza w sposob trwaly.

5.1.4 Ukladanie przewod6w

Roboty instalacyjne wykonywae zgodnie z dokumentacj4 projektowq i wymaganiami ST.

Stosownie do dokumentacji technicznej instalacjg wykonac w bruzdach dla przewodow

wtynkowych. Do mocowania przewod6w stosowac materialy odporne na korozjg.

5.1.5 Przej5cia przez Sciany i stropy
Wszystkie przejScia instalacji alarmowej poprzez Sciany i stropy musza byc chronione przed

uszkodzeniami. PrzejScia wymienione wyzej wykonywad w przepustach rurowych.

5.1.6 Monta2 osprzetu i sPrzqtu
Sprzgt i osprzpt instalacyjny nale2y mocowa6 do podloza w sposob trwaty zapewniaj4cy

mocne i bezpieczne osadzenie. Puszki podtynkowe do osprzgtu zastosowac w wersji z wkptami

mocuj4cymi.



5.1 -7 Lqczen ie przewod6w
N.qczenia przewod6w nale2y wykonywad w sprzgcie i osprzgcie instalacyjnym i w

odbiornikach. Nie wolno stosowac pdt4czeh skrgcanych.
W przypadku gdy odbiorniki maj4 wyprowadzone fabryczne na zewnQtrz przewody, sposob

pr zylqczenia naleLy uzgodnii z i nspeklorem.
Przewody musza byc ulozone nie i nie mogq byd naraZone na naci4gi i dodatkowe

naprpienia.
Do danego zacisku naleiry przylqczyc przewody o przekroju i liczbie, do jakich zacisk ten

jest przystosowany.
W przypadku stosowania zacisk6w, do ktorych przewody s4przylqczane za pomoc4 oczek,

pomigdzy oczkiem a nakrgtk4 oraz pomigdzy oczkami powinny znaldowac sig podktadki metalowe,
zabezpieczone przed korozja w spos6b umozliwiajqcy przeplyw pr4du.

Dlugo Sc odizo lowan ej zyty powi nna zap ew nic prawidlow e pr zylqczenie .
Zdejmowanie o oczyszczanie przewodu nie moze powodowacuszkodzet'r mechanicznych.

5.1.8 Instalowanie pojedynczych aparat6w i odbiornik6w
1. Aparaty i odbiorniki mocowane indywidualnie

a) aparaly i odbiorniki naleLy mocowa6 zgodnie ze wskazaniami w instrukcji montaZowej
wytworcy,

b) oprocz wymagan z punktu poprzedniego nalezy przestrzegad nastgpuj4cych warunkow:

- jezeli odbiornik lub aparat jest mocowany na konstrukcji , nale2y j4 uprzednio umocowac
zgodnie z projektem,

- odbiornik lub aparatnalezy umocowad Srubami lub wkrgtami do kolkow rozporowych,

- Sruby nale|y umieszcza6 we wszystkich otworach urzqdzenia lub aparatu sluz4cych do

mocowania,

- odchylenie odbiornika lub aparatu od pionu lub poziomu nie moze przel<raczac 5",

- oS napgdu rgcznego aparatu (klawiatura) powinna znajdowac sip na wysokoSci

umozliwiaj4cej wygodne i bezpieczne przestawienie napgdu z poziomu obstugi; zaleca

sig aby kraficowe polozenia napgdu znajdowaty sig na wysokoSci od 0.5 do 1,5 m.

- jezeli przed montazem odbiornika lub aparatu, mocowanych bezpoSrednio na podlozu,

warstwa wykoficzeniowa nie zostala poloilona, nale2y w otwory sluz4ce do umieszczenia
kotew wlo2yc kotki.

2. Wprowadzanie przewodow do odbiornikow i aparat6w statych

- zewngtrzne warstwy ochronne przyl4czonych przewodow

czgsci przewodu, ktore po przyl4czeniu s4 niedostppne,
wolno usuwad tylko z tych

- w przypadku gdy instalacja wykonana przewodami kabelkowymi, a aparat

wyposazony jest w dlawik, nale2y uszczelni6 przewod jak dla instalacji
lub odbiornik
w wvkonaniu

szezelnym,
- przewody odbiornikow stalych nie powinny przenosid naprpLeh, a przewod ochronny

powinien miec wigkszy nadmiar dlugo6ci niz przewody robocze,
3. N-qcznlki lub elementy obstugi nale|y montowac na wysokoSci umoZliwiaj4cej.

- bezpiecznesterowanie,
- bezpieczny dostgp do aparatu, obserwacjp oraz obsfugg elementow sygnalizujqcych stan.

4. Przylqczanie zacisk6w nalezy wykona6 zgodnie ze schematem pol4czen i instrukcj4 montazow4

wytworcy.



5. 1 .9 P rzylqczan ie odbiorni k6w
1. Miejsca pol4czeh Lryl przewodow z zaciskami odbiornikow powinny byc dokladnie oczyszczone.

Samo pol4czenie musi byc wykonane w sposob pewny pod wzglgdem elektrycznym i
mechanicznym oraz zabezpieczone przed oslabieniem sily docisku i korozj4.

2. Przylqczenia sztywne wykonywa6 w rurach sztywnych wprowadzonych bezpoSrednio do
odbiornikow oraz przewodami kabelkolvymi. Wykonywac je dla odbiornikow statych,
przymocowanych do podloza i nie ulegajqcych izadnym przesunigciom.

3. Przewody wychodzqce z rur powinny byt zabezpieczone przed mechanicznymi uszkodzeniami
izolacji np, przez zalozenie tulejek izolacyjnych.

4. W miejscach naraaonych na uszkodzenia mechaniczne przewody doprowadzone do odbiornikow
musz4 byc chronione.

5 Zyta przewodu powinna byc pozbawiona izolacji tylko na dlugoSci niezbpdnej do prawidlowego
pol4czenia z zaciskiem. Nie nalezy pozostawia6 nadmiaru dlugoSci gol€1 zyly przed i za
zaciskiem.

6. DlugoSc zyl wprowadzonych do odbiornika lub aparatu powinna umozliwiac przyl4czenie ich do
dowolnego zacisku.

7. Kofice Zyl przewod6w wprowadzonych do odbiornik4 a nie wykorzystanych nale2y izolowac i
unieruchomic.

8. Na Zyly nale2y zalo|yc oznacznlki wykonane z materiahr izolacyjnego; na oznacznikach
umiescic symbole 2yl zgodnie ze schematem. Oznaczniki nakladac na lekki wcisk, aby nie mogty
zsunec sig lub spaSc pod wlasnym cigzarem.

5.1 .10 Badania pomonta2owe
1. Po zakoficzeniu robot przed ich odbiorem wykonawcazobowiqzany jest do przeprowadzenia

tzw. prob montazowych tj. technicznego sprawdzenia jakoSci wykonanych robot wraz z

dokonaniem potrzebnych badafi i pomiarow i probnym uruchomieniem systemu alarmowego.
Zal<res prob pomontazowych naleiy uzgodnic z uzytkownikiem obiektu.

2. Wyniki prob pomontazowych powinny byc ujgte w szczegilowych protokolach. Stanowi4 one

podstawp odbioru robot oraz podstawg do stwierdzenia przygotowania do podjpcia prac

rozruchowych.

3. Zal<res podstawowych prob montazowych obejmuje:

- pomiar rezystancji izolacji dla kazdego obwodu zasllanra,
- sprawdzenie ci4gloSci przewodow.

4. Z prob montazowych nalezy sporzqdzi6 protokot i zglosi6 gotowoSc instalacji do odbioru.

6. Koordynacja robot
Koordynacja rob6t budowlano-montazowych poszczeg6lnych rodzaiow powinna byd

dokonywana we wszystkich fazach procesu inwestycyjnego, poczewszy od projektowania, a

skolrczywszy na rozruchu i przekazaniu do eksploatacji. Wykonywanie robot koordynowac na

biez4co z kierownikiem budowy - przedstawicielem generalnego wykonawcy, kierownikami

robot poszczegolnych rodzapw robot i inspektorem nadzoru.

Ogolny harmonogram budowy powinien okreslid zakres oraz terminy rozpoczQciai zakoitczen\a

poszczegolnych rodzaj6w robot lub ich etap6w i powinien byd uzgodniony.

I



7. Kontrola jako5ci robot
l. Celem kontroli bgdzie takie sterowanie rch przygotowaniem i wykonaniem, aby osi4gn4c

zalo2onqjakoS6 robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelnq kontrolg i jakoSc materialow i
zapewnia odpowiedni system kontroli. Wykonawca winien zadbac, aby jakoSc materialow
urzqdzefi i montazu byla zgodna z projektem wykonawczym, niniejsza specyfikacj4 i
poleceniami inspektora. Przed przyst4pieniem do badania, wykonawca powinien powiadomic
inspektora o rodzaju i terminie badania. Po pozytywnym zakoficzeniu badafr Wykonawca
przedstawi inspeklorowi wyniki badafi.

2. Przed przyst4pieniem do robot Wykonawca powinien przekazac inspektorowi wszystkie
Swiadectwa jakoSci, atesty stosowanych materialow. Materialy bez tych dokumentow nie mog4
byc wbudowane.

3. Badania w czasie wykonywania rob6t

- trasy przewodowe - po wytrasowaniu tras pod przewody instalacyjne nalezy sprawdzic
ich zgodnoSd z projektem wykonawczym. W przypadku bruzd nale2y sprawdzic ich
przebieg i ich wymiary

- ukladanie przewod6w - podczas ukladania przewodow i po zakohczeniu robot nalezy
sprawdzic zgodno6c ztrasa opracowana w dokumentacji orazzbli2enia i skrzy2owania z
innymi instalacjami,

- sprawdzanie ci4glolci zyl - sprawdzenie ci4glofici |yl roboczych oraz zgodnoSci faz
wykona6 przy uzyciu przyrzqdow o napigciu nie przeh'raczqqcym 24Y. Wyniki
sprawdzenta nale2y uznac za dodatnie, jeSli poszczegolne 2yly nie maja przerw.

- pomiary rezystancji izolacji obwodu zasilania wykonac za pomoce induktora z godnie z
normq. Rezystancj aizolacji nie powinnabyc mniejsza niz: 0,50 M'O dla instalacji 230V i

0,25 M'f) dla instalacji alarmowej.

8. Odbior robot
Wykonawca po zakot'rczeniu robot i zgloszeniu wpisem do dziennika budowy ptzedlo2y

komplet dokumentow:

1. dokumentacjg powykonawcz4

2. protokoly badafr,

3. atesty,

4. instrukcje obslugi w jgzyku polskim,

5. karty gwarancyjne.

Spelnienie powy4szych warunkow jest podstaw4 do rozpoczpcia odbioru robot.

Roboty podlegaj4 nastppuj4cym etapom odbioru.

- odbiorowi robot zanlkaj4cych i ulegaj4cych zakryciu - odbiera inspektor nadzoru,

- odbiorowi koficowemu - komisja wyznaczona przez Zamawialqcego w obecnosci inspektora

nadzoru, przedstawiciela inwestora i uzytkownika oraz wykonawcy.

Wszystkie zarzqdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniaj4ce bpd4 zestawione

wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajqcego. Termin wykonania robot poprawkowych i

uzupelniaj 4cych wyznaczy komisj a.

9. Podstawa platno5ci
Wykonawcy przystuguje wynagrodzenie w wysokoSci okreSlonej w umowie i zal4cznlku do

umowy (kosztorys ofertowy). Wynagrodzenie bpdzie platne po komisyjnym odbiorze koncowym.



1 0. Dokumenty odniesienia
- warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych,
- normy

- PN-E-08390/11,72,73,14,22,23,24,25,26,57,52"54,55,56 Polska Norma Systemy
Alarmowe,

- PN-55022, PN-EN 5081-2 - Polska Norma Kompatybilno3c elektromagnetyczna,

- PN-IEC 60364-1 - Polska Norma Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

- katalogi nakladow rzeczowych,

- wytyczne producentow zastosowanych technologii


