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1. Wstep
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru o
instalacji teletechnicznych:

-System Sygnalizacji Wlamania i Napadu SSWiN
-System Alarmu Pozaru SAP

-System telewizji dozorowej CCTV

-instalacji telefoniczne;j

w budynku adaptowanym na galeri¢ przy ul. Kosciuszki 45 w Suwatkach.

1.2 Zakres roboét objetych ST

wykonanie tras kablowych,
wykonanie instalacji SSWiN
- wykonanie instalacji SAP
- wykonanie instalacji CCTV

wykonanie instalacji telefoniczne)

1.3 Ogéine wymagania dotyczace instalacji SSWIN

Instalacja systemu sygnalizacji wlamania ma zapewni¢ ochrong obiektu . System bazuje na
urzadzeniach firmy GE Interlogix (Aritech), system alarmowy Comfort oraz firmy SIEMENS
(elementy dozorowe). Rozwiazanie to zapewnia fatwos¢ dostosowania do potrzeb 1 wymagan
uzytkownika. Urzadzenia systemu wspolpracuja poprzez magistrale systemowa z klawiaturami
szyfrowymi zlokalizowanymi w strefach chronionych obiektu. Linie magistralowe nalezy wykonac
przewodami kabelkowymi YTKSYekw 5x2x0.5 mm. Linie dozorowe wykona¢ przewodem
YTKSYekw 3x2x0.5 mm. Przewody zasilajace aparaty wykona¢ przewodem YDYzo 3x1.5 mm®
Przewody uktadac¢ w bruzdach dla przewodow wtynkowych.

Centrale alarmowa zainstalowa¢ w pomieszczeniu sekretariatu na 1 pigtrze. Wyposazenie
centrali alarmowej: ptyta glowna Comfort MBC 575, modut 7 wyjs¢ (ZNO/NC, 50C), obudowa
centrali typ AWQ0218 (obudowa metalowa, trafo 40VA, miejsce na akumulator 17Ah), akumulator
12V/17Ah.

Monitorowanie systemu alarmowego poprzez wbudowany do centrali dialer telefoniczny
oraz poprzez nadajnik radiowy typ ATS100 przesylajacy do stacji monitorowania sygnaly alarmowe
wyzwalane modutem wyj$¢ zgodnie z projektem wykonawczym.

Modut zasilacza dodatkowego typ CS320 w obudowie AW00218 modut liniowy typ CS 216
(16 linii) i akumulatorem 12V/17Ah umie$ci¢ w pomieszczeniu technicznym i potaczy¢ z centrala
alarmowa poprzez magistrale systemowa przewodem UTP 4x2x0,5

Do wspolpracy z centrala alarmowa zainstalowa¢ dwie klawiatury szyfrowe LCD typ CS5500 jedna
w holu glownym, druga w wiatrotapie.

Sygnalizacja alarmu za pomoca sygnalizatora zewnetrznego akustyczno-optycznego AS 506
z whasnym zasilaniem umieszczonego na Scianie frontowej budynku na wysokosci
uniemozliwiajacej dostgp do sygnalizatora.

Czujki alarmowe zainstalowa¢ zgodnie z projektem wykonawczym w ilosciach podanych nizej:

czujka podczerwieni typ IR120C — 9 sztuk,



- stluczenia szkla AGB 600 - 6 sztuk

1.4 Ogé6lne wymagania dotyczace instalacji SAP

1.4.1 Wymagania ogolne

Przy realizacji robot nalezy stosowac wylacznie rodzaje materialow wymienione w Projekcie.
Dopuszcza si¢ stosowanie wyrobow producentdow krajowych i zagranicznych. Warunkiem
dopuszczenia do wbudowania materiatow jest udokumentowanie stosownym $wiadectwem zgodnie
z ustawa o wyrobach budowlanych. Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptacje
inspektora nadzoru.

1.4.2 Instalacja

Do budowy instalacji SAP nalezy zastosowa¢ nastepujace materiaty :

Typ przewodow stosowac zgodnie z dokumentacja techniczng. Do wykonania instalacji SAP w
budynku stosowac przewody izolowane do uktadania na state. Zyty przewodéw wielozytowych
musza posiadac rozne barwy izolacji, powtoka zewnetrzna przewoddow powinna posiadac kolor
czerwony. Sposob ukladania przewodow w instalacji musi by¢ dostosowany do charakteru budynku
oraz przeznaczenia pomieszczen w celu ograniczenia wzajemnego wplywu innych instalacji
elektrycznych. Przewody instalacyjne stosowac na napigcie znamionowe (750V). Nalezy stosowac
przewody z zylami miedzianymi

Do instalacji w systemach sterowania i sygnalizacji alarmu pozaru nalezy uklada¢ przewody typu
YnTKSXekw-1 x 2 x 1.0(dopuszczalna pojemnos¢ przewodow linii dozorowej do 100 nF) 1 HDGs
2 x 1 Przewody te zaliczone sa do grupy nierozprzestrzenigjacych ptomienia.

1.4.3 Aparatura

Nalezy zamontowac urzadzenia zgodnie z projektem jak nizej:

- Centrala sygnalizacji pozarowe;.

Jako centralke nalezy zastosowa¢ SYNOVA FC 1004 z modulem przekaznikowym dla systemow
monitorowania. dwa akumulatory 12V 17 Ah w obudowie KBOA-05 .

- Czujki pozarowe

Nalezy stosowac czujki posiadajace atest 1 posiadajace zdolnos¢ do wykrywania pozarow

- Reczne ostrzegacze pozarowe (ROP).

Nalezy zainstalowa¢ ostrzegacze pozarowe. Zainstalowany ROP-21 powinien by¢ wyposazony w
optyczny ukfad zadziatania oraz mechanizm okresowego testowania bez koniecznosci zbicia szybki.
- Pozarowe urzadzenia alarmowe

Sygnalizatory akustyczne powinny zapewniac taki poziom dzwigku, aby sygnat alarmu pozarowego
byt natychmiast styszalny powyzej dowolnego tla hatasu.

Wedlug PN-E-08350-3 poziom dzwigku wytwarzany przez sygnalizator akustyczny powinien
wynosi¢ minimum 65dB. Sygnalizatory nalezy zamontowa¢ w miejscach wskazanych w Projekcie
wykonawczym.

- Urzadzenia zasilajace.

W rozpatrywanym systemie urzadzenia zasilajace stanowia integralna czes¢ centrali sygnalizacji
alarmu pozaru. Podstawowym zrodtem zasilania instalacji jest sie¢ 230V/50Hz. Zrodlem
rezerwowym jest bateria akumulatorow 12V 17 Ah.

1.5 Ogdlne wymagania dotyczace instalacji CCTV

Instalacja systemu CCTV ma zapewni¢ kontrolg obiektu. System telewizji dozorowej
bazuje na urzadzeniach firmy Siemens. To rozwigzanie zapewnia tatwo$¢ dostosowania do
potrzeb i wymagan uzytkownika. Zespot urzadzen centralowych wspolpracuje poprzez magistrale
systemowe z kamerami zlokalizowanymi w poszczegolnych strefach chronionego obszaru zarowno
wewnetrzne jak i zewnetrzne. Trasy kablowe prowadzi¢ przewodem XWDXpek 75 1,00/4,8, do



zasilania kamer, rejestratora oraz monitorow zastosowac przewod OMY 3x1,5.

Centrum systemu monitoringu zlokalizowane w budynku Muzeum Marii Konopnickiej przy ul.
Kosciuszki 31, wyposazone powinno by¢ w:

- kolorowy monitor wizyjny CMCC 1525 15" szt.1

Sygnat wizyjny z budynku galerii doprowadzi¢ drogg radiowa poprzez przewidziane urzadzenia do
transmisji radiowej na pasmo 5,8 GHz TCO5808h.

Elementy systemu:

— rejestrator cyfrowy SISTORE AX9,

— UPS ARES 800 LT3

Zlokalizowac¢ zgodnie z projektem w pomieszczeniu technicznym w budynku galerii.

Kamery:

— kamery kolorowe-stacjonarne CCBS 1337-MP szt 4

— ruchome punkty kamerowe CCBS 1345-MP szt.5

Elementy dodatkowe niezbedne do poprawnego montazy w/w urzadzen ujete w czgsci ,,1.6
Zestawienie materialowe” projektu wykonawczego.

Rozmieszczenie poszczegodlnych punktow kamerowych przedstawione jest na rzutach
dotaczonych do projektu wykonawczego, na etapie instalacji nalezy zachowac lokalizacje
kamer, dopuszcza si¢ jedynie nieznaczne korekty ukierunkowania.

System wyposazony jest w zasilanie awaryjne zapewniajace poprawnos¢ funkcjonowania systemu
w przypadku utraty zasilania podstawowego, zaleca si¢ aby zasilanie podstawowe przewidziane dla
systemu doprowadzone bylo z jednego dedykowanego obwodu fazowego, co wyeliminuje
ewentualne problemy z odbiorem i rejestracja sygnalu wizyjnego.

1.6 Ogdlne wymagania dotyczace instalacji telefonicznej

Centrala telefoniczna TDA-15 zamontowana w pomieszczeniu technicznym obstuguje gniazda
abonenckie rozlokowane w budynku zgodnie z rzutem projektu budowlanego. Trasy kablowe
instalacji telefonicznej nalezy poprowadzi¢ w rurkach elektroinstalacyjnych RB 16 podtynkowo.
Jako medium transmisji zastosowaé przewod UTP 4x2x0,5. Przewody zakonczy¢ w gniazdach
podtynkowych typu RJ 45 lub RJ11.

1.7 Okreslenia podstawowe

System _alarmowy - zespot $rodkoéw technicznych i zasad taktycznych majacych na celu
zapewnienie stanu bezpieczenstwa okreSlonego obiektu dziatan. Charakterystyka systemu
sygnalizacji wlamania i napadu oraz elementow wchodzacych w jego sklad, ogolne wymagania,
zasady stosowania zgodne sa z PN-93/E-08390-14 oraz wymaganiami szczegotowymi zawartymi w
PN-EN50131-1.

Centrala alarmowa — cze$¢ systemu alarmowego, przyjmujaca i przetwarzajaca zadania wiaczania i
wylaczania systemu oraz stany swoich wyj$¢. Dziata wg okreslonego algorytmu w celu
umozliwienia wytworzenia stanu alarmowania.

Linia dozorowa — potaczenie pomigdzy jedna lub wieloma czujkami a centrala alarmowa.

Stan dozoru — stan systemu alarmowego, z ktorego system moze bezposrednio przejs¢ do stanu
alarmowania po przyjeciu sygnalu alarmu z dowolnego wejscia systemu.

Stan testowania — stan systemu alarmowego, w ktorym dziataja procedury sprawdzania sprawnosci
technicznej systemu.

Stan uszkodzenia — stan systemu alarmowego, ktory uniemozliwia poprawne jego dziafanie.

Stan alarmowania — stan systemu alarmowego lub jego czesci, ktory jest wynikiem odpowiedzi



systemu alarmowego na wystapienie niebezpieczenstwa.

Pasywna czujka podczerwieni — pasywny detektor podczerwieni. Czujka ta wykorzystuje zjawisko
wykrywania zmiany nat¢zenia promieniowania podczerwonego wywolanego przez intruza.

Czujka kontaktronowa — czujka stykowa, ktorej elementem stykowym jest kontaktron.

Czujka dualna — czujka dwusystemowa, wykorzystujaca dwa zjawiska oddzielnie wykrywane i
przetwarzane, a nastgpnie tacznie analizowane przez procesor czujki.

Czujka stluczeniowa — czujka zbicia szyby, wykorzystujaca zjawisko emisji charakterystycznego
dzwigcku przez szklana plaszczyzne podczas jej zbicia odbieranego przez mikrofon czujki i
analizowanego przez procesor.

Organizacja alarmowania — koncepcja alarmowania — integracja funkcji instalacji sygnalizacji
alarmowej i dzialania ludzi w razie zagrozen.

Rejestr zdarzen — obszar pamigci rejestratora zdarzen, stuzacy do przechowywania komunikatow o
zdarzeniach.

Klawiatura, szyfrator, koder cyfrowy — urzadzenie sterujace, stuzace do zmiany stanu systemu
alarmowego droga wprowadzenia kodu. W szczego6lnosci umozliwia wilaczenie i wylaczenie
systemu alarmowego. Moze umozliwia¢ programowanie centrali.

Sygnalizator akustyczny — syrena, urzadzenie wytwarzajace dzwigkowy sygnal alarmowy o
wymaganych parametrach.

2. Materiaty

Przy realizacji robot nalezy stosowaé wytacznie rodzaje materialtdbw wymienione w Projekcie
wykonawczym.
2.1 Przewody

Typy przewodow stosowaé zgodnie z dokumentacja techniczng instalacji. Do wykonania
instalacji w budynku stosowaé przewody izolowane do ukladania na state. Przewody wielozylowe
przy uktadaniu wtynkowym stosowa¢ w wykonaniu ptaskim z zylami posiadajacymi rozne barwy
izolacji.

2.2 Aparatura

Nalezy zainstalowa¢ urzadzenia zgodnie z projektem wykonawczym.

2.3 Zrédto uzyskania materiatow

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do robot
Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace zamawiania tych materiatow i
odpowiednie $wiadectwa badan. Inspektor moze dopusci¢ tylko te materialy, ktore posiadaja
certyfikat na znak bezpieczenstwa wg PN.

2.4 Przechowywanie i skfadowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one
potrzebne do robot byty dostepne do kontroli inspektora.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania takiego sprzetu, ktory nie spowoduje



niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot, na zadanie inspektora dostarczy kopie
dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania. Wykonawca winien wykaza¢
si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu gwarantujacego wlasciwa jakosc robot:

- wiertarka udarowa,

- miernik skutecznosci izolacji,

4. Transport

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie
wplyna nie\korzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow. Do
obowiazkéw wykonawcy nalezy usuwaé na biezaco, na wlasny koszt wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4.1 Srodki transportu do budowy instalacji alarmowej

Wykonawca winien wykazaé sie¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu gwarantujacego
wiasciwa jakos¢ robot:

- samochod dostawczy.

Przewozone materialy nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoscia przesuwania si¢ w czasie
przewozenia. Przewozone materialy powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu
wydanymi przez wytworce dla poszczegolnych materiatow i elementow oraz zabezpieczone przed
ich przemieszczaniem si¢ na $rodkach transportu.

4.2 Odbior materiatow na budowie

Materialy na budowe nalezy dostarcza¢ lacznie ze s$wiadectwami jakosci, kartami
gwarancyjnymi i protokotami odbioru technicznego. Dostarczone na miejsce budowy materialy
nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi producenta. W razie
stwierdzenia wad lub wystapienia watpliwosci co do jakosci materialow nalezy przed ich
wbudowaniem podda¢ je badaniom okreslonym przez inspektora. Materialy nie spelniajace
wymagan nie beda uzyte.

4.3 Skfadowanie materiatlébw na budowie
Materialy takie jak aparatura, przewody, osprzet powinny by¢ przechowywane jedynie w

pomieszczeniach do tego celu przeznaczonych tj. zamknigtych i suchych.

5. Wykonanie roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa, projektem
organizacji robot oraz za jako$¢ zastosowanych materialow i wykonywanych robot, za zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa, wymaganiami ST oraz poleceniami inspektora.

Wykonawca jest zobowiazany do przestrzegania obowiazujacych przepiséw BHP i p.poz.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez inspektora.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczeniu robot zostana, jesli wymagac¢ tego bedzie inspektor poprawione przez wykonawce na
wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez inspektora nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot beda



oparte na wymaganiach sformulowanych w umowie, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji inspektor uwzgledni wyniki badan materiatow 1

robot, doswiadczenia z przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na
rozwazana kwestie.

Polecenia inspektora beda wykonywane nie p6zniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

5.1 Wymagania techniczne dotyczace wykonania instalacji alarmowej

5.1.1 Wymagania ogoline
Nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace roboty podstawowe:
- trasowanie,
- wykonanie bruzd w $cianach,
- montaz konstrukcji wsporczych, uchwytow,
- ukladanie przewodow,
- przejscia przez $ciany i stropy,
- montaz sprzg¢tu 1 OSprzgtu,
- laczenie przewodow,
- podejscia do odbiornikow,
- przyltaczanie odbiornikow,

- badania pomontazowe.

5.1.2 Trasowanie

Trasa instalacji powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami,
powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostgpna dla prawidlowej konserwacji i remontow. Wskazane aby
przebiegata w liniach poziomych i pionowych.
5.1.3 Montaz konstrukcji i uchwytow

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do ulozenia na nich instalacji powinny byc¢
zamocowane do podtoza w sposob trwaly.
5.1.4 Ukladanie przewodow

Roboty instalacyjne wykonywaé zgodnie z dokumentacja projektowa i wymaganiami ST.
Stosownie do dokumentacji technicznej instalacje wykona¢ w bruzdach dla przewodow
wtynkowych. Do mocowania przewodow stosowac materiaty odporne na korozje.

5.1.5 Przejscia przez $ciany i stropy

Wszystkie przejscia instalacji alarmowej poprzez $ciany i stropy musza by¢ chronione przed
uszkodzeniami. Przejscia wymienione wyzej wykonywac w przepustach rurowych.
5.1.6 Montaz osprzetu i sprzetu

Sprzet i osprzet instalacyjny nalezy mocowaé do podloza w sposob trwaly zapewniajacy
mocne i bezpieczne osadzenie. Puszki podtynkowe do osprzetu zastosowac w wersji z wkretami
mocujacymi.



5.1.7 Laczenie przewodow

Faczenia przewodow nalezy wykonywaé w sprzecie i osprzecie instalacyjnym 1 w
odbiornikach. Nie wolno stosowa¢ potaczen skrecanych.

W przypadku gdy odbiorniki maja wyprowadzone fabryczne na zewnatrz przewody, sposob
przylaczenia nalezy uzgodni¢ z inspektorem.

Przewody musza by¢ ulozone nie i nie moga by¢ narazone na naciagi i dodatkowe
naprezenia.

Do danego zacisku nalezy przylaczy¢ przewody o przekroju i liczbie, do jakich zacisk ten
jest przystosowany.

W przypadku stosowania zaciskow, do ktorych przewody sa przylaczane za pomoca oczek,
pomiedzy oczkiem a nakretka oraz pomiedzy oczkami powinny znajdowac si¢ podktadki metalowe,
zabezpieczone przed korozja w sposob umozliwiajacy przeplyw pradu.

Dhugos¢ odizolowanej zyly powinna zapewni¢ prawidlowe przylaczenie.

Zdejmowanie o oczyszczanie przewodu nie moze powodowac uszkodzen mechanicznych.

5.1.8 Instalowanie pojedynczych aparatéw i odbiornikow

1. Aparaty 1 odbiorniki mocowane indywidualnie

a) aparaty i odbiorniki nalezy mocowa¢ zgodnie ze wskazaniami w instrukcji montazowe;j
Wytworcy,

b) oprocz wymagah z punktu poprzedniego nalezy przestrzega¢ nastgpujacych warunkow:

- jezeli odbiornik lub aparat jest mocowany na konstrukcji, nalezy ja uprzednio umocowac
zgodnie z projektem,

- odbiornik lub aparat nalezy umocowa¢ $rubami lub wkretami do kotkow rozporowych,

- $ruby nalezy umieszczaé we wszystkich otworach urzadzenia lub aparatu stuzacych do
mocowania,

- odchylenie odbiornika lub aparatu od pionu lub poziomu nie moze przekraczac 5°,

- 0$ napedu recznego aparatu (klawiatura) powinna znajdowaé si¢ na wysokosci
umozliwiajacej wygodne i bezpieczne przestawienie napedu z poziomu obstugi; zaleca
si¢ aby kraficowe pofozenia napgdu znajdowaty si¢ na wysokosci od 0.5 do 1,5 m.

- jezeli przed montazem odbiornika lub aparatu, mocowanych bezposrednio na podiozu,
warstwa wykonczeniowa nie zostata polozona, nalezy w otwory stuzace do umieszczenia
kotew wlozy¢ kotki.

2. Wprowadzanie przewodow do odbiornikow i aparatow statych

- zewnetrzne warstwy ochronne przytaczonych przewodow wolno usuwac tylko z tych
czesci przewodu, ktore po przylaczeniu sa niedostepne,

- w przypadku gdy instalacja wykonana przewodami kabelkowymi, a aparat lub odbiornik
wyposazony jest w diawik, nalezy uszczelni¢ przewod jak dla instalacji w wykonaniu
szczelnym,

_ przewody odbiornikow stalych nie powinny przenosi¢ naprezen, a przewod ochronny
powinien mie¢ wigkszy nadmiar dtugosci niz przewody robocze,

3. Laczniki lub elementy obstugi nalezy montowac na wysokosci umozliwiajacej:

- bezpieczne sterowanie,
- bezpieczny dostep do aparatu, obserwacje oraz obstuge elementow sygnalizujacych stan.

4. Przylaczanie zaciskow nalezy wykonaé zgodnie ze schematem potaczen i instrukcja montazowa
wytworcy.



5.1.9 Przyiaczanie odbiornikow

1.

Miejsca potaczen zyt przewododw z zaciskami odbiornikéw powinny by¢ doktadnie oczyszczone.
Samo polaczenie musi by¢ wykonane w sposob pewny pod wzgledem elektrycznym i
mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sily docisku i korozja.

Przylaczenia sztywne wykonywa¢ w rurach sztywnych wprowadzonych bezposrednio do
odbiornikow oraz przewodami kabelkowymi. Wykonywa¢ je dla odbiornikow statych,
przymocowanych do podfoza i nie ulegajacych zadnym przesunigciom.

. Przewody wychodzace z rur powinny by¢ zabezpieczone przed mechanicznymi uszkodzeniami

izolacji np. przez zalozenie tulejek i1zolacyjnych.

W miejscach narazonych na uszkodzenia mechaniczne przewody doprowadzone do odbiornikow
muszg byc¢ chronione.

Zyla przewodu powinna by¢ pozbawiona izolacji tylko na diugosci niezbednej do prawidtowego
potaczenia z zaciskiem. Nie nalezy pozostawia¢ nadmiaru diugosci gotej zyly przed 1 za
zaciskiem.

. Dlugos¢ zyt wprowadzonych do odbiornika lub aparatu powinna umozliwia¢ przylaczenie ich do

dowolnego zacisku.

. Kofice zyt przewodow wprowadzonych do odbiornika, a nie wykorzystanych nalezy izolowac i

unieruchomic.

. Na zyly nalezy zalozy¢ oznaczniki wykonane z materiatlu izolacyjnego, na oznacznikach

umiesci¢ symbole zyt zgodnie ze schematem. Oznaczniki naktadac na lekki wcisk, aby nie mogly
zsunag sie lub spas¢ pod wilasnym ci¢zarem.

5.1.10 Badania pomontazowe

1.

4.

Po zakonczeniu robot przed ich odbiorem wykonawca zobowiazany jest do przeprowadzenia
tzw. prob montazowych tj. technicznego sprawdzenia jakosci wykonanych robot wraz z
dokonaniem potrzebnych badan i pomiarow i probnym uruchomieniem systemu alarmowego.
Zakres prob pomontazowych nalezy uzgodni¢ z uzytkownikiem obiektu.

. Wyniki prob pomontazowych powinny by¢ ujete w szczegotowych protokotach. Stanowia one

podstawe odbioru robot oraz podstawe do stwierdzenia przygotowania do podjecia prac
rozruchowych.

. Zakres podstawowych prob montazowych obejmuje:

- pomiar rezystancji izolacji dla kazdego obwodu zasilania,
- sprawdzenie ciaglosci przewodow.
Z prob montazowych nalezy sporzadzi¢ protokot i zgtosic gotowos¢ instalacji do odbioru.

6. Koordynacja roboét

1.

Koordynacja robot budowlano-montazowych poszczegdlnych rodzajow powinna by¢
dokonywana we wszystkich fazach procesu inwestycyjnego, poczawszy od projektowania, a
skoficzywszy na rozruchu i przekazaniu do eksploatacji. Wykonywanie robot koordynowac na
biezaco z kierownikiem budowy — przedstawicielem generalnego wykonawcy, kierownikami
robot poszczegolnych rodzajow robot i inspektorem nadzoru.

Ogo6lny harmonogram budowy powinien okresli¢ zakres oraz terminy rozpoczecia i zakonczenia
poszczegolnych rodzajow robot lub ich etapow i powinien by¢ uzgodniony.



7. Kontrola jakosci roboét

1. Celem kontroli bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac
zatozona jakos¢ robot. Wykonaweca jest odpowiedzialny za petng kontrole i jakos¢ materiatow i
zapewnia odpowiedni system kontroli. Wykonawca winien zadbac, aby jakos¢ materiatow,
urzadzen i montazu byla zgodna z projektem wykonawczym, niniejsza specyfikacja i
poleceniami inspektora. Przed przystapieniem do badania, wykonawca powinien powiadomic
inspektora o rodzaju i terminie badania. Po pozytywnym zakoficzeniu badan Wykonawca
przedstawi inspektorowi wyniki badan.

2. Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przekaza¢ inspektorowi wszystkie
swiadectwa jakosci, atesty stosowanych materiatow. Materialy bez tych dokumentéw nie moga
by¢ wbudowane.

3. Badania w czasie wykonywania robot

- trasy przewodowe — po wytrasowaniu tras pod przewody instalacyjne nalezy sprawdzi¢
ich zgodno$¢ z projektem wykonawczym. W przypadku bruzd nalezy sprawdzi¢ ich
przebieg 1 ich wymiary,

- ukladanie przewodow — podczas ukladania przewodow i po zakonczeniu robot nalezy
sprawdzi¢ zgodnos¢ z trasa opracowana w dokumentacji oraz zblizenia i skrzyzowania z
innymi instalacjami,

- sprawdzanie ciaglosci zyl — sprawdzenie ciaglosci zyl roboczych oraz zgodnosci faz
wykonaé przy uzyciu przyrzadow o napieciu nie przekraczajacym 24V. Wyniki
sprawdzenia nalezy uzna¢ za dodatnie, jesli poszczegolne zyly nie maja przerw.

- pomiary rezystancji izolacji obwodu zasilania wykona¢ za pomoca induktora z godnie z
norma. Rezystancja izolacji nie powinna by¢ mniejsza niz: 0,50 MQ dla instalacji 230V 1
0,25 MQ dla instalacji alarmowej.

8. Odbior robot

Wykonawca po zakonczeniu robot i zgloszeniu wpisem do dziennika budowy przedltozy
komplet dokumentow:

1. dokumentacj¢ powykonawcza,
protokoty badan,

atesty,

instrukcje obstugi w jezyku polskim,

woRwoN

karty gwarancyjne.

Spetnienie powyzszych warunkow jest podstawa do rozpoczecia odbioru robot.
Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:

- odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu — odbiera inspektor nadzoru,

_ odbiorowi koncowemu — komisja wyznaczona przez Zamawiajacego W obecnosci inspektora
nadzoru, przedstawiciela inwestora i uzytkownika oraz wykonawcy.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawiong
wedlug wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot poprawkowych 1
uzupetniajacych wyznaczy komisja.

9. Podstawa ptatnosci

Wykonawcy przystuguje wynagrodzenie w wysokosci okreslonej w umowie i zataczniku do
umowy (kosztorys ofertowy). Wynagrodzenie bedzie platne po komisyjnym odbiorze koncowym.



10. Dokumenty odniesienia
- warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych,

- normy

- PN-E-08390/11,12,13,14,22,23,24,25,26,51,52,54,55,56 — Polska Norma Systemy
Alarmowe,

- PN-55022, PN-EN 5081-2 — Polska Norma Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna,
- PN-IEC 60364-1 — Polska Norma Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
- katalogi nakladow rzeczowych,

- wytyczne producentow zastosowanych technologii



